Funkcja Main

x1- sygnat z prawego czujnika podczerwieni
x2- sygnat z lewego czujnika podczerwieni
x3- sygnat z przedniego czujnika odlegtosci
xb- bezpieczna odlegto$¢ wylania wody
y1- sygnat do lewego silnika

y2- sygnat do prawego s

ilnika

y3- sygnat do pompy wody
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