
ON

Pobierz dane z czujników
podczerwieni (x1, x2)

Czy oba odczyty mają
tą samą wartość

x1=x2

Który czujnik
wskazuje wyższą

wartosć
x1>x2

NIE

TAK

Skręć w Lewo
y1=-1 i y2=1

NIE

Skręć w prawo
y1=1 i y2=-1

Prześlij sygnał do
silników
(y1, y2)

Pobierz dane z
czujnika odległości 

x3

Sprawdzenie
dległośći
x3=xb

Czy jesteśmy za
daleko?
x3>xb

Wylanie wody
y3=1

Podjedź
y1=1 i y2=1

Cofnij
y1=-1 i y2=-1

Prześlij sygnał do
pompy wody

(y3)

TAK

TAKNIE

TAKNIE

OFF

Prześlij sygnał do
silników
(y1, y2)

Prześlij sygnał do
silników
(y1, y2)

Prześlij sygnał do
silników
(y1, y2)

x1- sygnał z prawego czujnika podczerwieni
x2- sygnał z lewego czujnika podczerwieni
x3- sygnał z przedniego czujnika odległości
xb- bezpieczna odległość wylania wody
y1- sygnał do lewego silnika
y2- sygnał do prawego silnika
y3- sygnał do pompy wody

Funkcja Main


