Tablica morfologiczna

Problem/funkcja Rozwigzanie
1 2 3 4 5
Rozwigzania Mechaniczne
Mechanizm do przejazdu i most
1.Rodzaj napedu 1 silnik i przektadnia 2 silniki i dwie przektadnie
kryterium 1: Srednia duza
kryterium 2: maty Sredni
kryterium 3: tatwa Srednia
kryterium 4: niska Srednia wysoka bardzo wysoka
2.Rodzaj przektadni Pasowa Multiplikator l1do1l Reduktor Liniowa
kryterium 1: mata Srednia Srednia Srednia duza
kryterium 2: Sredni Sredni Sredni Sredni duzy
kryterium 3: trudna Srednia niska tatwa trudna
kryterium 4: niska bardzo wysoka Srednia Srednia wysoka
3.Sposéb utrzymania pozycji mostu Kota Belki Osie
kryterium 1: duza Srednia mata
kryterium 2: Sredni maty maty
kryterium 3: Srednia trudna Srednia
kryterium 4: niska Srednia wysoka
4.1lo$¢ zastosowanych kot 2 4 6 8
kryterium 1: mata Srednia Srednia duza
kryterium 2: maty Sredni Sredni duzy
kryterium 3: tatwa Srednia Srednia Srednia
kryterium 4: niska Srednia wysoka wysoka
5.Wykorzystany materiat (most) Plastik Drewno Stal Otéw
kryterium 1: mata Srednia duza bardzo duza
kryterium 2: nie dotyczy nie dotyczy nie dotyczy nie dotyczy
kryterium 3: Srednia fatwa trudno bardzo trudno
kryterium 4: niska Srednia wysoka bardzo wysoka
6.Rodzaj mostu obrotowy zwodzony podnoszony Zwijany staty
kryterium 1: duza Srednia Srednia mata Srednia
kryterium 2: Sredni Sredni duzy maty Sredni
kryterium 3: trudna Srednia trudna bardzo trudna fatwa
kryterium 4: wysoka Srednia wysoka bardzo wysoka Srednia
7.Rodzaj podpory wspornik przegub przesuwna nieprzesuwna tozysko
kryterium 1: mata mata Srednia Srednia mata
kryterium 2: duzy Sredni Sredni Sredni Sredni
kryterium 3: Srednia duza trudna Srednia trudna
kryterium 4: niska Srednia wysoka Srednia wysoka
Podwozie

8.Naped podwozia:

kazde koto napedane osobnym silnikiem

1 silnik napedzajacy tylng o$

2 silniki napedzajgce dwa przednie kota

1 silniki napedzajacy przednig 0$

kryterium 1: bardzo duza niska Srednia niska

kryterium 2: duzy maty Sredni mata

kryterium 3: trudne fatwe fatwa fatwe

kryterium 4: wysoka niska Srednia niska
9.sposdb poruszania pomiedzy przepasciami ggsienicowy ukfad biezny 3 kota 4 kota 6 kot

kryterium 1: bardzo duza mata Srednia duza

kryterium 2: bardzo duzy maty maty duzy

kryterium 3: trudne fatwe fatwe Srednie

kryterium 4: wysoka niska niska Srednia

10.rodzaj silnikow: Lego NXT servo motor DC silnik krokowy

kryterium 1: duza niska Srednia Srednia

kryterium 2: duzy maly maty maty

kryterium 3: fatwe trudne trudne trudne

kryterium 4: wysoka niska niska Srednia

11.rodzaj przekfadni: pasowa redukcyjna redukcyjna wielostopniowa

kryterium 1: Srednia mata duza

kryterium 2: duzy maty duzy

kryterium 3: Srednia mata Srednia

kryterium 4: niska niska niska

Podnosnik
12.Typ silnika napedowego okragty S(LEGO) okragty L(LEGO) kwadratowy S(LEGO) Kwadratowy L(LEGO)

kryterium 1: mata Srednia mata Srednia

kryterium 2: maly Sredni matly Sredni

kryterium 3: Srednia Srednia duza duza

kryterium 4: niska Srednia wysoka bardzo wysoka

13.Rodzaj przektadni reduktor 1:2 reduktor 1:3 reduktor 1:5

kryterium 1: mata Srednia duza

kryterium 2: maty Sredni duzy

kryterium 3: wysoka Srednia niska

kryterium 4: niska Srednia wysoka

14.Typ podno$nika nozycowy z przektadnig Slimaowag nozycowy z przektadnig liniowg Srubowy liniowy

kryterium 1: duza duza Sredni mata

kryterium 2: duzy duzy Sredni Sredni

kryterium 3: duza duza mata duza

kryterium 4: wysoka Srednia wysoka Srednia

15.Miejsce zamontowania

do podwozia

nad przejazdéwkg

pod przejazdéwkg

kryterium 1: duza(podwozie + podno$nik) niska(podwozie) niska(podwozie)
kryterium 2: duzy duzy maty
kryterium 3: Srednia Srednia niska
kryterium 4: niska niska niska
kryteria:
kryterium 1: masa niska Srednia duza bardzo duza
kryterium 2: rozmiar maty Sredni duzy bardzo duze
kryterium 3: trudno$¢ implementacji tatwe Srednie trudne bardzo trudne
kryterium 4: cena niska Srednia wysoka bardzo wysoka




