Tablica morfologiczna czgsci informatycznej robota pokonujacego kanion

problem do rozwiazania:

Rozwiazanie 1:

Rozwiazanie 2:

Rozwigzanie 3:

1.Jezyk programowania Python C Assembler
kryterium 1: fatwe latwe srednie
kryterium 2: wolny Sredni szybki

2.Wykrywanie momentu w
ktérym robot pokonat przepasc:

zliczanie obrotow silnika (C)
oraz wykorzystanie wskazania
czujnika (2)

zliczanie obrotow silnika (C)

wykorzystanie czujnika krancowego (1)

kryterium 1: trudne trudne fatwe
kryterium 2: wolny Sredni szybki
3.Wykrywanie momentu wykorzystanie czujnika
podniesienia podwozia: zliczanie obrotow silnika (B) |krancowego (4)
kryterium 1: trudne trudne
kryterium 2: sredni wolny

Kryteria
Kryterium1: fatwe Srednie trudne
Kryterium 2: wolny Sredni szybki




