
USTAWIANIE POZYCJI STARTOWEJ: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

GŁÓWNA FUNKCJA: 

 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Silnik (B) podnosi most. 

Krańcówka (4) wykrywa most. 

Zatrzymanie pracy silnika (B). 

Silnik (C) przesuwa most w  

lewo. 

Krańcówka (1) wykrywa 

podporę. 

Uruchomienie silnika 

podjazdowego (A). 

Czujnik (2) wykrywa przepaść. 

Zatrzymanie silnika (A). 

Silnik (C) przesuwa most w 

prawo, jednocześnie licząc 

wykonane obroty. 

Czujnik (3) przeciwległą 

krawędź. 

Zatrzymanie pracy silnika (C). 

Czujnik (3) wykonał ilość 

obrotów odpowiadającą długości 

całego mostu i nie wykrył 

krawędzi. 

 

Silnik podjazdowy (A) cofa. 

Uruchomienie algorytmu 

ustawiania pozycji startowej. 

KONIEC PROGRAMU 

ALGORYTM 

ANULOWANIA AKCJI 



 

 

 

 

Jeżeli: l – d  

>2p                                            <=2p 

 

 

ALGORYTM PRZEPRAWY 
PRZEZ KANION: 

Przeliczanie obrotów na długość 

kanionu (d) d=n*2 π R 

ALGORYTM ANULOWANIA 

AKCJI 

KONIEC PROGRAMU 

Silnik (C) wysuwa most o 

odległość p 

Silnik (B) opuszcza most, 

jednocześnie licząc obroty. 

Silnik (C) cofa most. 

Zatrzymanie pracy silnika (C). 

Krańcówka (1) wykrywa 

podporę 

Silnik (B) podnosi most o 

wcześniej zliczoną liczbę 

obrotów. 

PROGRAM URUCHAMIA SIĘ 

OD NOWA. 

Silnik (C) wsuwa most  z 

powrotem o wcześniej policzoną 

ilość obrotów. 


