USTAWIANIE POZYCJlI STARTOWEJ:

Krancowka (4) wykrywa most.

Krancéwka (1) wykrywa
podpore.

GLOWNA FUNKCJA:

Czujnik (2) wykrywa przepasc¢.

Czujnik (3) przeciwlegta
krawedz.

Czujnik (3) wykonat ilo$¢
obrotéw odpowiadajgcg dtugosci
catego mostu i nie wykryt
krawedzi.

ALGORYTM
ANULOWANIA AKCJI

Uruchomienie algorytmu
ustawiania pozycji startowej.

KONIEC PROGRAMU
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Przeliczanie obrotéw na dtugos¢

kanionu (d) d=n*2 R

Jezeli: | -d

>2p
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ALGORYTM PRZEPRAWY
PRZEZ KANION:

Krancowka (1) wykrywa
podpore

PROGRAM URUCHAMIA SIE
OD NOWA.

<:2p
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ALGORYTM ANULOWANIA
AKCJI

KONIEC PROGRAMU




